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Status e Sistem Kontrol Pada AMR
No Thumbnail (Politeknik Megeri Batam, 2024-08-19) Nasrialdi, Fajar; Toar, Handr
Type + Available Abstrack— Autonomous mobile robot adalah robot yang

mampu bergerak secara mandini (tidak selalu
membutuhkan perintah). Sistem kontrol menjadi bagian
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